Вычислительные методы, д/о, 2008
Вопросы к зачету
Вариант 1
1. Отделение корней нелинейных уравнений.
2. Достоинства и недостатки методов Рунге-Кутта.

Вариант 2

1. Геометрическая интерпретация метода деления пополам.

2. Достоинства и недостатки методов прогноза и коррекции.

Вариант 3

1. Геометрическая интерпретация метода хорд.

2. Почему решение ДУ нельзя начинать методом прогноза и коррекции ?
Вариант 4
1. Геометрическая интерпретация метода касательных.

2. Где и как используется правило Рунге ?
Вариант 5

1. Геометрическая интерпретация метода секущих.

2. Как устанавливается шаг интегрирования ДУ по заданной ошибке в методе прогноза и коррекции ?
Вариант 6

1. Геометрическая интерпретация метода итераций.

2. Как устанавливается шаг интегрирования при вычислении интеграла с заданной ошибкой ?

Вариант 7
1. Геометрическая интерпретация формулы прямоугольников.
2. Перечислите исходные данные при решении задачи интерполяции.

Вариант 8

1. Геометрическая интерпретация формулы трапеций.
2. Что является результатом решения задачи интерполяции?
Вариант 9

1. Кусочно-линейная и сплайн-интерполяция..

2. Перечислите исходные данные при использовании адаптивных алгоритмов вычисления определенных интегралов.
Вариант 10

1. Достоинства и недостатки интерполяции степенным и тригонометрическим полиномами.

2. Исходные данные при использовании общей формулы Ньютона-Котеса для  вычисления определенных интегралов.

Вариант 11

1. Основные характеристики методов решения нелинейных уравнений.
2. Исходные данные при использовании формулы Гаусса для  вычисления определенных интегралов.

Вариант 12

1. Основные характеристики метода Гаусса решения СЛАУ.

2. Перечислите способы решения задачи экстраполяции.
Вариант 13

1. Исходные данные при решении СЛАУ итерационным методом Гаусса-Зейделя.

2. Способ уменьшения затрат машинного времени при вычислении матричных выражений.

Вариант 14

1. Сравнение прямых и итерационных методов решения СЛАУ.

2. Характеристики алгоритмов обращения матриц.

Вариант 15

1. Исходные данные и результаты решения задачи аппроксимации.

2. Перечислите практические методы решения ДУ.

Вариант 16

1. Достоинства метода наименьших квадратов.
2. Сравнение схем решения СЛАУ методом Гаусса.
Вариант 17

1. Линейная аппроксимация (регрессия) и линейная регрессия общего вида.

2. Практический способ уменьшения ошибки ограничения при решении ДУ.

Вариант 18

1. Сравнение одноступенчатых и многоступенчатых методов решения ДУ.

2. Сравнение задач интерполяции и аппроксимации.

Вариант 19

1. Сравнение методов касательных и секущих.

2. Исходные данные в адаптивных алгоритмах вычисления определенных интегралов.
Вариант 20

1. Характеристики методов вычисления определенных интегралов.

2. Сплайн-интерполяция.

